


ATTINY ATMEGA 8,16
Vorstellung der PIN-Belegu
— Vergleich zum Atmega8

Die externen Beschaltung

— Quarz Beschaltung
— Pull-UP Widerstande
— Glattungskondensatoren

Watchdog Timer
Brown-Out-Detection

Programmer
— Programmer Beschaltung



Figure 1. Pinout ATtiny13
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MOTE: Bottom pad should be soldered to ground.

DMC: Do Mot Connect




* Vorteile :
— Kosten
— Klein
— Fur einfache Schaltungen au
* Nachteile:
— Weniger Ports



Figure 1. Pinouts ATmegai6
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Figure 1. Pinouts ATmegal6
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B2 1=t ein Pullupuiderstand

Flgnal das z.B. zu einem
thcrocontroller Port geht




Flanal das z.B. zu einem
— ﬂin:ru:-n:c:-ntr'-::ller Fort geht

. F1 1=t ein Pulldownuiderstand
(o

El |



ﬁ'gll'fglﬁ‘/lmffi

PCS PC4 PC3 PC2 PCt1 PCO GND AREF AVCC P8BS PB4 PB3 PB2 F 1
(ADCS) (ADC4) (ADCS) (ADC2)(ADC1) (ADCO (OC18) (OCTA

ATMega8

(RXD) (TXD) (INT( NT T0 (XTAL1) (XTAL2) (T1) (AIND) (AN
RES PDO PO PD2 PC VCC GND PBS P87 PDS PD8 PD7




Uberwacht den Prog
Resetet bei definierten
Interne Software Aktivierung
Externes Bauteil incl. Brown-Out-
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STK500 Diamex-Prog-S
45-80Euro Ab 5 Euro
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10-pol. stittleiste
PINT (MOSI1)
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AVR-Controller
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