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1 Definition und Aufgaben

e Schaltung, die ein elektrisches Signal abhéngig von seiner Frequenz in Am-
plitude und Phase verdndert, abschwéicht oder unterdriickt.

e Zur Dampfung oder Sperrung von Frequenzbédndern.

2 Einteilung

Filter werden unterschieden in

Aktive und passive Filter

Tief-, Hoch- und Bandpassfilter

Filterordnungen

Filtercharakteristiken

3 Aktive und Passive Filter

e Passive Filter bestehen aus den passiven Bauelementen (R, C, L)

e Aktive Filter besitzen zusétzlich auch OPVs und/oder Transistoren

4 Hoch-, Tief- und Bandpass

e Hochpass Lisst Frequenzen oberhalb der Grenzfrequenz passieren
o Tiefpass Lasst Frequenzen unterhalb der Grenzfrequenz passieren

e Bandpass Lisst Frequenzen innerhalb eines Frequenzbandes passieren

5 Filterordnung

e Beschreibt Steilheit des Filters

20 dB pro Dekade und pro Filterordnung

Durch Hintereinanderschaltung von Filtern niedrigerer Ordnung

'Achtung, resultierende Grenzfrequenz mufs berechnet werden!
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Abbildung 1: Filtercharakteristiken *

6 Filtercharakteristik

e Entstehen durch Optimierung der Ubertragungsfunktion fiir bestimmte Be-
reche

e Bekannteste sind Butterworth, Bessel und Tschebyscheff
— Butterworth Optimiert auf horizontalen Verlauf im Durchlassbereich
— Bessel Optimiert fiir Rechteckiibertragung
— Tschebyscheff Optimiert fiir scharfen Knick an der Grenzfrequenz
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