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EinfUhrung

* PWM:
Modulationsart
* Erzeugung:

1. Ausdigital vorliegenden Daten
(Zahler/Vergleicherschaltung)

2. Vergleich eines Analogsignals mit einem Tragersignal
mittels eines Komparators
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Eigenschaften

* Impulse mit voller Spannung aber variabler Breite

* PWM ist charakterisiert durch ihre Frequenz und ihr
Tastverhaltnis

* Tastverhaltnis wird bei konstanter Frequenz moduliert

langsam mittel schnell
Feriode L J% \‘ JJ \‘

Pulzweite —— — —

http://www.roboternetz.de/wissen/index.php/Pulsweitenmodulation
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T = Periodendauer

Rechtecksignal mit T / tein = 50 %

|

Spannung "U"

-
+»LEJ Zeit "t"
tein = Einschaltzeit

taus = Ausschaltzeit

www.strippenstrolch.de
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Eigenschaften

* Vorteil der Ansteuerung: weniger Leistungsverbrauch

e Variation der Ein- und Ausschaltzeit eines
Rechtecksignals

* Verbraucher mit niedrigerer Nennspannung konnen
an hoheren Spannungen betrieben werden
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® Durch Reduzierung der Pulsweite reduziert sich die im
Mittel am Verbraucher anliegende Spannung (=>
Strom => Leistung)

* Die mittlere Spannung errechnet sich dann
folgendermafsen:
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Funktionsweise: Schaltung PWM

Signal Input

Imput

[Comparstar
Triangle

ﬂ"u Frecizion

Triangle Weave
CGenerator

http://sound.westhost.com/articles/pwm.htm
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annungsverlaufe bei
Pulsweitenmodulation

http://www-projekte.emsp.tu-berlin.de/ele/wso405/ele12/protokolle/Zwischenbericht-Dateien/imageo26.jpg
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http://sound.westhost.com/articles/pwm.htm
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Einsatzgebiete

* Motorsteuerung

* Informationsiibertragung

* Dimmen von Leuchtdioden
* AD-Wandlung

* Audio-Signale
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Quellen

Roboter Netz: Pulsweitenmodulation;

; Abruf:

18.05.2009, 18:05 Uhr (18.01.2009)

Travel Rec: Pulsweitenmodulation:
Abruf:
18.05.20009, 18:20 Uhr (27.12.2008)

Bordeling , Simon: Pulsweitenmodulation:

; Abruf: 18.05.2009, 18:25 Uhr
(0J.)
Stephan: PWM:
; Abruf: 18.05.2009, 18:32 Uhr (2007)

Pering, Oliver: Pulsweiten-Modulation:
; Abruf:
18.05.2009, 18:45 Uhr (0.].)

Modellbau Wiki: Pulsweitenmodulation:
; Abruf: 18.05.2009, 19:21Uhr (29.05.2006)
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Quellen

Initiative Roboter in der Schule: Pulsweitenmodulation:
; Abruf: 18.05.2009; 19:32 Uhr (01.12.2005)

Wikipedia: Pulswellenmodulation: 5
Abruf: 18.05.2009, 21:43 Uhr (13.05.2009)

Gramm, Stefan u.A.: Design und Aufbau eines Digitalverstarkers:

: Abruf:
18.05.2009, 20:30 Uhr (WS 2004/2005)

Sergio Sanchez Moreno: Class D Audio Amplifiers - Theory and Design:
; Abruf: 18.05.2009, 21:10 Uhr (Juni 2005)

Liebig, Erik; Pulsweitenmodulation:

Abruf: 18.05.2009, 19:50 Uhr (30.04.2008)
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