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Schaltverhalten des Relais

Aufgrund der Mechanik eines Relais prellen die Schalter in einem Relais.

1. Spule zieht an |
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e Bimetallrelais
e Reed Relais
e Koaxialrelais:
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Nachbau des Z3:
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e 600 Relais Rechenwerk, 1600 Relais im Speicherwerk

e Taktfrequenz: 5-10 Hertz
e Die Z3 wurde am 12. Mai 1941 Wissenschaftlern vorgefiihrt
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Vorteile: Nachteile:
+ Temperaturunempfindlich - mechanische Teile
+ Schalten hohe Strome - begrenzte Lebensdauer der Kontakte
+ Robust - Gerduschentwicklung
+ geringer Stromverbrauch - Kapazitives Verhalten

+ Spannungsfestigkeit - Begrenzung der Miniaturisierung durch Mechanik
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