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Handout Wien-Robinson Oszillator 

 

 

                                                                                          
𝑈𝐴

𝑈𝐸
=

𝑉

1−𝐾𝑉
 

 

                                                                                                 Oszillationsbedingung: 

                                                                              𝑉𝐾 = |𝑉| ∗ |𝐾| exp(𝑗(φV + 𝜑𝐾)) = 1 

 

                  Rückkopplungsblockschaltbild 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                                                                                                 Amplitudenstabilisierung 

 

 

 

 

 

 

                                                   Wien-Robinson Oszillator                             

                             

 

 

 

Bestimmung des Kopplungsfaktors K:     

 

𝐾 =
𝑈𝐵𝑟ü𝑐𝑘𝑒
𝑈𝑇𝑃

=
1

3 + 𝑗(𝜔𝜏 −
1
𝜔𝜏)

→ |𝐾| =
1

3
→ 𝑉 = 3 
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Bestimmung der Schwingfrequenz: 

 𝜔𝜏 −
1

𝜔𝜏
= 0 → 𝜔2 =

1

𝜏2
→ 𝑓 =

1

2Π𝑅𝐶
 

 

 

Amplitudenstabilisierung: 

 Nutzen von Z Dioden 

 Leiten wenn 𝑈𝑆𝑐ℎ𝑤𝑖𝑛𝑔 zu hoch ist 

 → 𝑈𝑆𝑐ℎ𝑤𝑖𝑛𝑔 sinkt 

 

 

 

Fazit: 

 Stabiler Sinus mit geringem Klirrfaktor 

 Frequenzen präzise einstellbar 

 𝑈𝑆𝑐ℎ𝑤𝑖𝑛𝑔 nur durch 𝑉𝐷𝐷 des OPVs beschränkt 

 

 

 

Quellen 

 Adele Skript 2012, TU-Berlin 

 www.heuermann.fh-aachen.de/files/knowledge/oszillatoren/Wien-Robinson-

Oszillator.pdf 

 http://elektroniktutor.de/signalkunde/wien_osz.html 

 http://en.wikipedia.org/wiki/Wien_bridge_oscillator 

 http://www.electronics-tutorials.ws/oscillator/wien_bridge.html 
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